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國立大湖高級農工職業學校
跨領域實習課程
—智慧機器人—

機械手臂的基本特點

一. 結構：機械手臂通常由多個關節連接而成，這些關節可以旋轉或移動，使機械手臂能

夠在三維空間中執行各種動作。手臂的末端通常配備工具，例如夾具、焊接槍、攝像

頭等。

二. 控制系統：機械手臂的運動由控制系統控制，通常使用電腦或控制器。這些系統可以

根據預定的程序或實時感測數據來控制手臂的運動。

三. 感測器：機械手臂配備各種感測器，例如視覺感測器、力量感測器和位置感測器。這

些感測器可以幫助手臂識別和適應不同的環境和任務。

四. 應用：機械手臂廣泛應用於汽車製造、電子組裝、食品加工、醫療手術、倉儲和物流

等領域。它們可以執行重複性高、精確度要求高或危險的任務。

機械手臂的五大優勢

• 生產效率

• 精確度高

• 長期成本較低

• 安全性

• 穩定度

機械手臂工作範圍

1.工作區域

2.機械手臂本體

3.協作行程

4.防護區域

安全功能

• 機械手臂的運轉模式選擇

• 安全防護裝置

• 緊急停止裝置

• 教導器致能開關

作業員感到危險或
是機械設備發生異
常時，能以手動進
行操作的開關
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